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PRAKATA: 

Projek ini disediakan dengan tujuan . untuk 

menyenangkan lagi kerja-kerja analisa dengan 

menggunakan Kaedah Domain Frekuensi. 

Dengan demikian projek ini disediakan dala.m bentuk 

a.turcara komputer. Bahasa komputer yang diguna.kan 

dalam projek ini adalah GWBASIC. 

Ujikaji mengenalpasti dengan menggunakan kaedah 

Domain Frekuensi adalah paling- rumit sekali. Ia 

banyak rnelibatkan proses pengiraan. Ini banyak 

mendatangkan rnasalah bila kita rnembuat proses 

pengiraan dengan cara biasa iaitu tanpa menggunakan 

komputer. Kelalaian dan kesilapan seringka.li 

berlaku, yang mana akan memberikan jawapan, a.tau 

keputusan ·yang salah. Di samping itu juga, nilai

nilai kadangkala terlalu kecil dan mempunyai angka 

titik perpuluhan yang banyak. Tetapi kalau kita 

menggunakan komputer untuk mernbuat proses 

pengiraan, semuanya ini tidak mendatangkan masalah. 

Selain daripada itu juga kerja dapat dilakukan. 

dengan cepat dan tepat. 

Dalam laporan ini juga say�� cuba memberikan 

penerangan serba sedikit tentang 

pengenalpastian dengan menggunakan 

kaedah 

Domain 

Frekuensi. Untuk projek ini analisa yang di buat 
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1.00 PENGENALPAS'l'It\N DAN PENYELAKUAN DENGAN 

1. 10

. MENGGUNAKAN DOMAIN .FREKUENSI. 

TUJUAN: 

Projek ·ini adalah untuk · menghasilkan satu 

aturcara komputer yang b6leh digunakan dalam 

pengenalpaf_d-,.ian parameter-parameter dinamik dengan 

menggunakan Kaedah · Domain• F'rekuens i. 

Tujuan utama projek ini untuk mendapatkan 

n.ilai anggaran pe-kali-peka.li dinaraik tanpa __ qirnensi.

iai tu pekal i inersia,. redaman dan kekakuan daripada 

data-data anjakan dan daya. 

Dengan itu segala proses pengiraan µapat 

dilakukan dengan cepat clan jawapan yang didapati 

adalah tepat. Dengan wujudnya aturcara ini, maka 

para pelajar dapat menggunakan aturcara ini dalam 

kerja-kerja makmal semasa membuat ujikaji .terhadap 

.. gerakan sistem dinamik. 
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