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TOJOM ERQJBJ : 

CCmOLIS COMPONENT OF ACCEI^RMICa APPMlfflXS 

Tujuan projek ini ialah untuk membuktikan bahawa bagi 

satu sistem putaran yang melibatkan pecutan" Coriolis, nilai 

pecutan Coriolis yang didapati dari ujikaji (roelalui bacaan 

dari meter) adalah sama dengan nilai yang didapati dari _ 

kiraan. 

Secara kiraan, nilai didapati dari Gambarajah Halaju dan 

Gaitibarajah Pecutan. Cara ini juga dinamakan sebagai cara 

Grafik (Graphical Method). Samua nilai halaju boleh didapati 

kerana sistem putaran yang direkabentuk ini mempunyai nilai-

nilai halaju sudutan dan jejari yang konstan. ' 'Memandangkan 

tiada cara yang sesuai dan tepat untuk mengukur halaju bagi 

pecutan Coriolis pada masa-masa dan jarak-jarak dari pusat 

sistem putaran yang tertentu, maka nilai .hanya -didapati pada 

ketika halaju maksimum sahaja. 

Satu alat elektronik digunakan untuk mengukur halaju bagi 

mendapatkan nilai pecutan Coriolis dan membandingkannya dengan 

nilai yang didapati dari cara grafik. 

Projek ini adalah sesuai digunakan di makmal bagi tujuan 

ujikaji. Ianya berguna bagi memperkenal dan memahamkan 

pelajar-pelajar tentang pecutan Coriolis. 



KESSS CORIOLIS: 

Satu elernen yang bergerak secara putaran dengan 

halaju konstan di dalam garisan lurus bagi satu sistem inertia 

adalah tidak memecut (pecutan sifar) dan tidak mempunyai daya 

bersih. 

Bagaimanapun, meraerhatikan satu sistern gerakan 

koordinat, didapati terdapat garisan lengkung yang diikuti 

oleh elemen itu. ̂ Dari pemerhatian itu, satu biasan bergaris 

lurus yang dikenali sebagai pecutan yang sentiasa bersudut 

tepat dengan garisan lengkung elernen itu.) Ini dinamakan 

Pecutan Coriolis. Kesan ini dikaji oleh G.G Coriolis pada 

tahun-1844.-

Daya yang dikenakan kepada' elemen itu menghasilkan 

biasan (deflection) dari garisan lurus kepada lengkungan ini 

dinamakan Daya Coriolis." Di dalam satu sistem putaran yang 

mempunyai halaju konstan, terdapat dua komponen halaju iaitu : 

i) perubahan arah halaju radial elernen. 

ii) perubahan arah halaju tanjen iaitu perubahan 

jarak dari pusat putaran. 

Suatu sistem putaran. mempunyai halaju sudutan yang tetap, W, 

dan elemen bergerak secara radial dengan halaju konstan, V 

Pada keadaan permulaan, 

Dari pusat putaran, jarak elemen = r, 

Halaju = v; 

...2/-



- 2 -

Gambarajah I: 

Bagi tempoh masa At > 

Jarak elemen dari pusat putaran = rx 

Halaju = ~y 

Va. adalah jumlah vektor bagi halaju permulaan ( v, ) dan 
perubahan halaju ( A"V ) 
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