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PRA-KATA. 

Projek kami adalah. untuk merekabentuk dan membina sebuah 

lengan robotnumatik. Kuasa penggerak utama yang kami 

gunakan ialah silinder angin ataupun numatik yang'di gerak-

kan oleh udara mampat;-.-. Pokus utama lengan ialah untuk 

memindahkan sebutir bush silindrikal dari suatu datar rujukan 

yang lebihi tinggi melalui suatu sudut radian sambil 

menelangkupkan bush.Bush yang dipindahkan berbentuk silindri­

kal dengan garispusat luar tidak melebihi 60 mm dan berat 

bush tidak melebihi I.5 kg. 

Didalam lapuran ini,akan diterangkan sedikit teori " 

mengenaiivrobot,perhubungan serta fungsi sistem numatik 

sebagai penggerak utama robtot; kami, ciri-ciri mereka­

bentuk serta kaedah-kaedah pemasangan danpembuatan. 

Keseluruhan kerja-kerja pemesenan dan pemasangan7di-

jalankan di bengkel kajian kejurut.eraan. 
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