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1.0 PENGENALAN

Lahirnya seorang bayl akah mengingatkan kita supaya menjaga bayi tersebut
dengan balk.Kebanyakkan wanita yang mempunyai bayi mempunyai tanggungjawab
. yang besar ‘dalam mendidik anak disamping kerja-kerja rumah yang harus
dislapkan.Adalah menjadl tanggungjawab yang besar kepadg ibu-ibu menjaga bayi
- mereka dengan sebaik yang n'iungkin seperti memberi bayi tersebut makan, menukar
lampin atau pakaian, memandikan, membersihkan bayi dan juga menidurkan bayi
tersebut.Salah satu daripada masalah ya{ng sering mengambil masa ibu-ibu tersebut
adalah menidurkan bayi. |

Didalam dunia yang .serba moden ini, kebanyakkan bayi yang henda‘k
ditidurkan diletakkan didalam buaian yang. »dijalankan‘ secéra manﬁal Iaitu“si ibﬁ
.menghayunkan buaian tersebut dengar; menggunakan tangayn dan ini mengambil masa
s ibu untuk membuat kerja-kerja lain yang tidak kurang pentingnya.

Salah satu cara u:i_tuk menolong ibu-ibu tersebut menjimatkan masa menidurkan
bayi tersebut lalah dengan merekabentuk satu buaian bayi yang boleh beroperasi
secara automatik.Buaian ini direkabentuk dan didperasikan dengan sentuhan tangan
dan cara kerja yang utama lalah dengan menggunakan pegas yang biasa digunakan

untuk buaian bayi yang ada sekarang, dan dibantu oleh kuasa motor elektrik.



