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f1,1 Pengenalan Sistem. 

Penguat tambahan (summing amplifier) dibek3lkan dengan dua 

fungsi rangkap penjana yang membekalkan gelombang berbentuk sinusoidal 

untuk menghasilkan satu voltan keluaran yang tinggi. Iaitu satu 

gelombang keluaran yang mempunyai amplitude dan frekunsi yang tinggi 

hasil dari kedua - dua rangkap tadi. 

Hasil dari.penguat tambahan akan digunakan untuk membekalkan 

kuasa dan voltan pada kuasa penguat (power amplifier). Kuasa penguat 

akan meninggikan voltan supaya mampu untuk memberi kuasa kepada 

alat penggetar untuk bergetar. 

Pada alat penggetar ini, tenaga•isyarat elektrik (electric 

signals) ini akan ditukarkan kepada^gerakan mekanikal apabila arus 

yang .mengalir melalui medan'magnet. Daya yang dibenarkan untuk meng-

gerakan alat uji ini adalah berkadar terus dengan arus dan magnetik 

fluk. 

Force transducer digunakan untuk mengukur daya yang diperlukan 

untuk menggerakan alat penggetar ini. 

Alat penggetar akan bergetar. Seterusnya getaran iaitu dari 

tenaga mekanikal akan ditukarkan semula kepada tenaga elektrik oleh 

piezoelektrik quartz yang terdapat pada force displacement trans -

ducer. Ini berlaku apabila tekanan yang dikenakan keatas permukaan 

force transducer akan menghasilkan cas elektrik. Seterusnya arus 

elektrik atau-voltan ini akan melalui unit preamplifier. 

Preamplifierr.ini berfungsi sebagai penapis gangguan (interference) 

• dari bunyi elektrik (electric noise) . 
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