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FRAKATA
Ri dalam dunia yvang serba moden ketika ini, kita

dapat melihalt bagaimana pengaunaan  plat-plat solar

An mama ada di rumah—rumah milik

digunal:
industri-industri kecill dan di merata-rata tempat lagi.
Flat solar kini semakin menjadi  begitu  berpengaruh
melkall pengounaannya  sebagal sumber tenaga @eletrik
terutamanya di  negara  kita Malaysia. PMegara kita
mendapat sumber cahaya vang mencukupi  untuk  bekalan

Lepada  plat  solar. Oleh ituw  tidak hairanlah  mengapa

pengagunaan plat 1itu meluas di negara ind.

Walaupun demikian. penggunaan plat solar vang kita
lihat pada  hari ini, Jika ditelitikan dengan betul,
penagunaannya adalah  tidalk  1Q0W  celkap. Dengan  itu,
pelajar—-pelajar daripada Jabatan Elektronik I™  imgin
membuatlkan supava plat solar ini dapat bertindak dengan
lebih cekap lagil dengan membuatkan supava plat =solar
yvang digunakan  dapat bergeralk mengilkut pergeraklan
matahari. Oleh itu, permukaan plat solar-  inl akan
sentiasa  berserenjang dengan arah pancaran  ocahaya dan
Ladar penerimaan cahaya adalah lebih tingagl berbanding

-
dengan sebelumnya. e

Dleh itu, kamil dari Jabatan Mekanikal akan membuat
auatu mekanisma yvang dapat memegang plat-plat solar  dan
di  =smamping i1tuw ia dapat menggerakkan plat-plat =solar

ecara latitud dan

ini. Ini adalah termasuk pergerak

longitud.



FENGHARGAAN

Dengan kesempatan ini, kami ingin menyampailkan sepenuh

penghargaan dan setinggli terima kasih kami kepada pena-

sihat projek kami, Twuan Haji Yaacob Abd.Rahman  yang

telah payah  mesberli nasihat, tunjulk ajar,

himbhingan serta kritikan dalam menyiapkan projelk ini.

Fami Jduga ingin menguoapkan berima kasibh kami
Fepada juruteknik-juruteknilk serta kakitangan—kakitangan

lain yarmg telah membantu kami di dalam menjayakan projelk

Fami ini.



KANDUNGAN

1.0 Pengenalan
1.1 Sinopsis
1.2 Objektif projek
2.0 Pengenalan kepada sistem gear
2.1 Sistem gear
2.1.1 Definisi
3.0 Merekabentuk
3.1 Besi rangka
3.2 Galas (Bearing)
3.3 Syaf
3.4 Perspex
4.0 Pemasangan
4.1 Rangka badan
4.2 Galsas
4.2.1 Housing bearing
4.2.2 Footstep bearing (trust bearing)
4.2.3 Beaurou block bearing
4.3 Syaf
4.3.1 Syaf pada kotak gear
4.3.2 Syaf utama (main syaf)
4.3.3 Syaf panel
4.3.4 Pemasangan kotak gear
4.3.4.1 Pemasangan kotak gear atas
4,540 Femasangan kotak gear bawah
4.4 Fembentukan gear

4.5 Motor



1.0 PENGENAL AN

1.1 SINOPSIS

Frojek yang kami Jjalankan ini adalah untul merelke-
cipta sebuah mekanisma yvang dapat menggerakkan plat
solar kepada semua arah. Ia adalah membabitkan pembinaan
mekanisme-mekanisme rangka, gear dan lain—-lain lagi.

Zebuah motor digunakan untul  menggerakkan plat-
plat solar. Motor mempunyail kadar putaran yvang agalk laju
akan dituwrunkan kelajuannya dengan menggunakan sistem
gear kepada satu kelajuan yvang agalk sesuail.

Di  samping ituw juga, sebuah alat pengesan alkan
dipasang pada alat ini supaya panel-panel solar ini akan
dapat bergeral mengikut kedudukan matahari. Walaubagai-
manmapun, sistem dan peralatan bagi alat pengesan 1ind

akan disediakan oleh pelajar—-pelajar elektonik.





