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(CADEM) serta semua pensyarah dan kakitangan ITMyang terlibat secara lansung dan 

tidak lansung untuk menyiapkan projek ini. 

Tidak lupa juga kepada semua rakan seperjuangan yang memberi sokongsn yang tidak 
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1. PENGENALAN 

Pada zaman dahulu buah kelapa diparut menggunakan kukur kelapa. la dianggap 

mengambil masa yang agak lama dan boleh mengakibatkan sakit-sakit pada bahagian 

pinggang jika mengukur kelapa dengan jumlah yang besar. Kemudian terciptalah mesin 

pemarut kelapa yang lebih praktikal, memudahkan dan menjimatkan masa dan tenaga. 

Walaupun demikian, mesin pemarut kelapa masih terdapat kekurangannya dari segi 

tahap keselamatan. Kebanyakkan pengguna lebih-lebih lagi kaum wanita masih lagi 

takut-takut dan kurang yakin untuk menggunakan mesin pemarut kelapa kerana bimbang 

kalau-kalau berlaku kemalangan yang tidak disengajakan. Dari sini maka timbul idea 

untuk menambah suatu komponen lain untuk meningkatkan lagi tahap keselamatan 

mesin pemarut kelapa. Dengan itu maka terciptalah pemegang kukur kelapa. 

Penggunaan pemegang kukur kelapa ini lebih praktikal jika kita memarut kelapa dengan 

kuantiti yang besar kerana ia menjimatkan masa dan tenaga disamping menjamin 

keselamatan pengguna. Cara untuk menggunakan alat ini begitu mudah untuk semua 

tidak kira usia. Walaupun alat ini menjamin keselamatan pengguna, namun Iangkah-

langkah keselamatan masih perllu diambil kira untuk mengelak sebarang kejadian yang 

tidak diingini. 
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2. OBJEKTIF PROJEK 

1. UNTUK KESELAMATAN 

Sebab utama alat ini direka adalah untuk memberi keselamatan kepada para pengguna. 

Para ini pengguna yang mahir dan separuh mahir bebas menggunakan alat ini tanpa ada 

perasaan takut atau bimbang kalau-kalau berlaku kemalangan pada jari tanpa diduga. 

Jika menggunakan tangan, masalah yang selalu timbul asalah kadangkala tempurung 

kelapa tergelincir dari tangan dan ini boleh mengakibatkan kecederaan pada jari. Alat ini 

mampu mengcengkam kelapa dngan baik. 

2. MENAHAN GETAR4N 

Alat ini juga mampu untuk menahan getaran akibat dari putaran pemarut kelapa. Dengan 

itu segala tenaga yang diperlukan untuk rnemegang kelapa akibat dari getaran dan 

gegaran pada mesin pemarut kelapa dapat dikurangkan. Sedikit sebanyak tenaga manusia 

dapat dijimatkan walaupun kuantiti kelapa yang hendak diparut adalah besar. 

Seperti yang telah dinyatakan sebelum ini tenaga untuk rnemegang dan mencengkam 

kelapa dengan menggunakan tangan sedikit-sebanyak dapat dikurangkan. Ini adalah 

kerana kelapa dipcgang oleh pemegang kukur kelapa dan berat pemegang pula 

aitampung oleh lengan. Faktor ini adalah penting jika kita hendak memarut kelapa dalam 

kuantiti yang besar. 

4. SEBAB-SEBAB KESIHATAN 

Salah satu kesan memarut kelapa dalam kuantiti yang banyak adalah sakit atau sengal-

sengal pada jari. Alat ini mampu mengurangkan masalah-masalah yang tersebut diatas. 
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